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A une extrémité de la longueur horizontale à mesurer D, un 
opérateur se palce à la station S (exemple un théodolite)opérateur se palce à la station S (exemple un théodolite)
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Conclusion:
L’écartement des traits stadimétriques est H=AB,
La mesure de la distances est égale à D=K. AB= K.HLa mesure de la distances est égale à D=K. AB= K.H



La mire peut être placée horizontalement sur un 
support à a même hauteur que l’axe de 
tourillons de l’appareil perpendiculairement à la 
visée. La distance lue dans l’apparareil est la 
distance suivant la pente P,distance suivant la pente P,
Donc D est égale à
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Les rayons SA et SB interceptent sur la mire un 
segment H trop long. La longueur interceptée est segment H trop long. La longueur interceptée est 
correcte si la mire est bien perpendiculaire en M à 
la visée médiane.
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Visée ascendante: la distance OE horizontale 
D, voir fig. suivante, est égale  à
D= D1+D2
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Visée descendante: la distance OE 
horizontale D suivante la figure ci-
dessous, D= D1-D2

8



9



Le théodolite optique 
mécanique
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Mesure stadimétrique

La distance horizontale Dh égale à:

Si la visée est horizontale (V=100gr), 
Dh égale à:Dh égale à:

Elle vaux 100
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Elle vaux 100

Pour V=100gr
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Mise en station d’un théodolite et la lecture

1er calage par rapport à la bulle circulaire (plateau 1 calage par rapport à la bulle circulaire (plateau 
horizontal)

2em réglage par rapport à une ligne qui passe par 2em réglage par rapport à une ligne qui passe par 
V1 et V2 selon la direction de la bulle torique 
(ligne horizontal), toujours on réglé avec les deux 
vises au même temps.

3em réglage (demi tour de l'alidade , 200gr) par 
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3em réglage (demi tour de l'alidade , 200gr) par 
rapport à une ligne qui passe par V1 et V2 (ligne 
horizontal) en position 1 bien réglée en position 
2 inclinée vers V2.

4em réglage par la vise 3 par rapport à un plan 4em réglage par la vise 3 par rapport à un plan 
qui passe par V1, V2 et V3 (plan horizontal) ¼ de 
tour, 100gr.



Angles horizontaux
Cercle horizontal
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Le gisement d’une direction AB est Le gisement d’une direction AB est 
l’angle horizontal mesuré positivement 
dans le sens horaire entre l’axe des 
ordonnées du système de projection 
utilisé et cette direction AB

Mathématiquement, c’est l’angle positif 
en sens horaire entre l’axe des ordonnée 
du repère et le vecteur AB, il est compris 
entre 0 et 400gr,entre 0 et 400gr,
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Calcule du gisement a partir des coordonnées cartésiennes:

Application: calculer a partir de la formule ci-dessus le Application: calculer a partir de la formule ci-dessus le 
gisement dans la direction AB.

On observe que dans ce schéma il y a une 
incohérence de ce résultat.
L’angle donnée est visiblement pas égal à -
57,045gr mais c’est -57,045+400= 342,955gr.
En fait, il y a l’angle auxiliaire, pour obtenir 
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En fait, il y a l’angle auxiliaire, pour obtenir 
GAB il faut donc tenir compte de la position 
B par rapport au point A. donc on parle de 
quaadrants. 
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Utilisation du gisement pour calculer les coordonnées 

Exemple

Réponse
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L’angle vertical z noté V est indiqué L’angle vertical z noté V est indiqué 
par le cercle vertical du théodolite en 
position de référence cercle gauche,
ce cercle est solidaire avec la 
lunette.
z est appelé l’angle zénithal , c’est un z est appelé l’angle zénithal , c’est un 
angle projeté dans l’axe vertical de 
l’appareil,
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résumé
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Double retournement
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